DYNAMIKA — cvicenia Dynamika telesa cv.5
4.3. Rotacny pohyb telesa

Priklad: Zotrvacnik sa otaca otackami 1800 ot./min. v smere hodinovych ruciciek. V ¢ase t=0 s. na zotrvacnik
zatne pdsobit premenlivy krdtiaci moment, ktory spdsobi spomalenie o =4¢rad.s?, kde t je &as v sekundach
pocas ktorych pdsobi krutiaci moment. Urcte 1) €as ¢,, za ktory zotrvacnik zniZi svoju uhlovu rychlost na
polovicu, kedy sa bude otdcat otdtkami 900 ot./min. 2) ¢as ¢,, potrebny na zmenu smeru otacania a 3)
celkovy pocet otacok (v smere aj v protismere hodinovych ruciciek), ktoré zotrvacnik vykona pocas prvych 14
sekund posobenia krutiaceho momentu.

D: n, =1800ot.min""'
n, =900 0ot.min™"
o =4t

H: Ly by Mgy

RieSenie: Protismeru hodinovych ruci¢iek budeme povazovat kladny zmysel otacania

dw
1) ao=—=4t
dt
[*dew= 4tdr
% Minus preto, lebo sa otdca proti
2 I uvazovanému kladnému zmyslu otacania

1800.27

o-w,=2t" - |o=a,+21%; @, :@T:—mfrrad.s“
@, % =-30zrad.s™
—30r=60m+21° —  t=A157 =686s.

2) Zotrvacnik zmeni zmysel otdcania tesne po tom, ¢o bude jeho uhlova rychlost nulova w=0
0=—-607+2t," —  1,=+30mr=971s.
3) Celkovy pocet otacok vypoclitame ako sucet otacok do zastavenia a po zmene zmyslu otdcania

d
w=22 - @, +2t*, kde ¢ je uhol poototenia v radidnoch

v s P . ‘v (] (53
Zotrvacnik urobi do zastavenia n, otacok: IO d¢:L @, +2t° dt

@, =—607.9,71+ %9,713 =@1219,96rad.

Znamienko hovori
n, = ﬂ =5194,160t. iba o smere oté¢ania

27

A - ) oL [° :
Po zmene zmyslu otac¢ania zotrva&nik urobi n, ota¢ok: deqoz Jga)o +27 dt
I

@, =—607x.14 + %143 - (— 607.9,71+ %9,7 13j =410,35rad.
n,= ﬁ =65,250t.
27

Zotrvacnik vykona po 14 sekundach n_, =n, +n, =194,16 + 410,35 = 604,51 otacok.
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DYNAMIKA — cvicenia Dynamika telesa cv.6
4.4. Vseobecny rovinny pohyb telesa

Priklad: Dvojity disk sa vali po horizontélnej rovine. Uréte uhlovd rychlost disku a rychlost jeho taZiska po
prejdeni vzdialenosti /. Disk je tahany silou F na konci lana omotaného na mensom disku.

D:  m=5kg 2
m, =3kg
[=1m
r,=0,6m
r,=0,4m
F =20N
0 77 T > >
— T
H: vy@ N
X: ma =F+F, (1) F.=ma,-F
y: 0=N-G (2)
a
M,: La=Fr-F.r (3) oa=-"L
h
1 1
I, :Emlrl2 +§m2r22
a
(3) I, —+=Fr,—ma,r, + Fr,
I

1

(IT+mr12)aT :F(r1+r2)r1

F(n+n)n
a, =——5—
I, +mr,
v..dv .
a, =——L = konst
dx

Vry [

[vedv, =a,[dx
0 0

2
L =2a.l
2 T
Vp =4/ 2a,1
a,l:h



DYNAMIKA — cvicenia Dynamika telesa cv.6
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